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дисципліни шкільний курс інформатики 

Анотація дисципліни 
мета та очікувані програмні 

результати навчальної 
дисципліни 

Навчальна дисципліна «Основи робототехніки» дає можливість 
здобувачам освіти вивчити основні принципи побудови та 
керування робототехнічними об’єктами, ознайомитись з широко 
поширеними контролерами, сенсорами та приводами, які 
використовуються в робототехніці, навчитись використовувати 
Arduino-сумісні плати для керування роботом. 
Метою навчальної дисципліни є формування у здобувачів освіти 
системи знань про принцип дії та галузі застосування 
робототехнічних об’єктів і їх складових, а також навичок вибору 
компонентів і програмування роботів на базі плат Arduino. 

Результати навчання 
• Продемонструвати базові знання та розуміння основ 
робототехніки, взаємодії контролера робота і широко 
використовуваних сенсорів і приводів. 
• Продемонструвати знання та розуміння напрямків інтеграції 
робототехніки в ІОТ, включення робототехнічних засобів у 
мережу з іншими ІОТ. 

Компетентності 
• Здатність застосовувати знання робототехніки у практичних 
ситуаціях, виявляти, формулювати та вирішувати проблеми. 
• Здатність генерувати нові ідеї (креативність). 
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• Здатність розробляти та управляти проектами, в тому числі 
здатність спілкуватися з нефахівцями своєї галузі (експертами з 
механічної частини, приводів, силової електроніки робота). 
• Уміння використовувати в професійній та науковій роботах 
комп'ютерні програмні продукти для програмування 
контролера робота, уміння застосовувати дослідницькі. 
• Навички в робототехніці, слідкувати за розробкою нових 
алгоритмів та реалізовувати їх, технологіями робототехніки. 
• Здатність застосовувати та освоювати знання, уміння та 
навички із галузі робототехніки до Інтернету речей. 

основна тематика 
дисципліни 

Модуль 1. Загальні відомості про мікроконтролери. 
Тема 1. Загальні відомості про мікроконтролери. 
Тема 2. Платформа Arduino. 
Тема 3. Апаратна частина. Різновиди плат Arduino. Клони, 
оригінали та сумісність. 
Тема 4. Підготовка до роботи з Arduino 
Тема 5. Основи програмування Arduino. 
Тема 6. Базова структура програми. Послідовне виконання 
програми. Переривання виконання програми. 
Тема 7. Структура програми Arduino. Команди Arduino і їх 
застосування. Типи даних. Оператори. Керуючі конструкції. 
Цикли. Функції та підпрограми 
Модуль 2. Пристрої введення та виведення 
Тема 8. Пристрої виведення 
Тема 9. Сенсори в робототехнічних системах. 
Тема 10. Приводи робототехнічних систем.  
Тема 11. Електроприводи. Керування серво-приводами. 
Тема 12. Мікропроцесорні пристрої в робототехніці. 
Тема 13. Контролери робота. Системи реального часу. 
Тема 14. Інтерфейси обміну даними всередині робота. 
Тема 15. Інтерфейси обміну даними з зовнішніми пристроями. 
Тема 16. Системи управління робототехнічними об'єктами. 
Тема 17. Інтелектуальні методи управління в робототехніці. 
Модуль 3. Типи роботів 
Тема 18. Промислові роботи. 
Тема 19. Маніпулятори промислових роботів. Задачі кінематики 
маніпулятора. 
Тема 20. Літаючі роботи. Особливості будови та керування. 
Тема 21. Роботи на різних платформах. 
Тема 22. Крокуючі роботи. 
Тема 23. Моделювання робототехнічних систем. 

Критерії контролю 
та оцінювання результатів 
навчання 

Навчальні досягнення фахових молодших бакалаврів із 
дисципліни «Основи робототехніки» оцінюються за модульно-
рейтинговою системою, в основу якої покладена накопичувальна 
система оцінювання рівня знань, умінь та навичок 
Модульний контроль містить практичні завдання, пов`язані з 
темами даного змістового модуля. 
 У випадку кожного завдання потрібно створити модель із 
використанням програмного застосунку «Arduino IDE». 
У процесі оцінювання навчальних досягнень з курсу «Основи 
робототехніки» застосовуються такі методи: 
• методи усного контролю: індивідуальне опитування, 
фронтальне опитування, співбесіда; 
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• методи письмового контролю: письмове тестування, 
контрольна робота. 

Семестровий залік включає  результати поточного 
контролю (модульного контролю) і складає суму балів, 
накопичених здобувачем фахової передвищої освіти впродовж 
семестру під час виконаних певних видів робіт на лекційних, 
практичних заняттях та виконання самостійної роботи (до 
кожного модуля здобувач освіти самостійно повинен підготувати 
індивідуальні проєкти). 

Здобувач фахової передвищої освіти вважається 
допущеним до семестрового контролю, якщо він виконав усі 
умови допуску до заліку: відпрацював пропущені навчальні 
заняття, виконав більшість видів робіт, передбачених робочою 
програмою з навчальної дисципліни, та в сумі накопичив 60 і 
більше балів. Здобувач фахової передвищої освіти отримує 
відповідну до набраних балів оцінку без виконання додаткової 
контрольної роботи. 

Здобувачі фахової передвищої освіти, які виконали всі 
умови допуску до заліку та в сумі накопичили менше 60 балів, а 
також здобувачі, які бажають підвищити свій результат, 
проходить семестровий контроль на останньому за розкладом 
занятті (в семестрі) з навчальної дисципліни. 

Семестровий залік проводиться у формі письмової 
залікової контрольної роботи або усної співбесіди. Максимальне 
значення балів, передбачених за виконання контрольної роботи 
складає 40 балів. 
Після виконання залікової контрольної роботи здобувач фахової 
передвищої освіти отримує підсумкову оцінку, яка є сумою 
накопичених балів та балів за залікову контрольну роботу. 

Розподіл балів по змістових модулях 
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М 3 5 10 10 10 35 

Всього 15 30 25 30 100 
 
Оцінювання проводиться за такими критеріями: 
• розуміння, ступінь засвоєння теорії та методів реалізації 
моделей; 
• ознайомлення з рекомендованою літературою до завдань; 
• уміння поєднувати теорію з практикою при розгляді 
практичних завдань; 
• оригінальність та якість створених проєктів. 

Шкала оцінювання 
Сума балів за всі 
види навчальної 

діяльності 

Оцінка 
ECTS 

Оцінка за національною шкалою для 
заліку 
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90-100 А 

зараховано 
82-89 В 
75-81 С 
64-74 D 
60-63 Е 

35-59 FX не зараховано 
з можливістю повторного складання 

0-34 F 
не зараховано 

з обов’язковим повторним 
вивченням дисципліни 

 

Інші інформації про 
дисципліну (політика 
дисципліни) 

 Списування під час виконання письмових контрольних 
видів робіт заборонено. Користуватися мобільними пристроями, 
інтернет джерелами  під час проведення різних видів контролю 
успішності, дозволяється лише з дозволу викладача. 
 Викладання навчальної дисципліни «Основи 
робототехніки» відбувається на основі таких складових 
методичного забезпечень, як: 
• друковані джерела, що відображають зміст навчальної 

дисципліни (підручники, посібники, монографії, публікації у 
фахових виданнях); 

• електронні джерела, що відображають зміст навчальної 
дисципліни; 

• контрольні тести та практичні завдання. 
Технічне та програмне 
забезпечення дисципліни 
тощо 

Заняття проводять в  спеціалізованих лабораторіях, які оснащені 
ліцензійними ОС та відповідним прикладним програмним 
забезпеченням, що використовується для виконання завдань, а 
також в них функціонує необмежений відкритий доступ до 
Інтернет-мережі 
 Дистанційне навчання налагоджено за допомогою онлайн 
сервісів та інструментів ЕОП Google Workspace і Zoom 

Базова література навчальної 
дисципліни та інші 
інформаційні ресурси 

Базова 
1. Гуржій А. М., Нельга А. Т., Співак В. М., Ітякін О. С. - Основи 

автоматики та робототехніки: Навчальний посібник/:–
Дніпро:«Гарант СВ», 2021.- 243с. 

2. Морзе Н.В., Варченко-Троценко Л.О., Гладун М.А. - Основи 
робототехніки: навчальний посібник /– Кам’янець-
Подільський : ПП Буйницький О.А.,2016. – 184 с. 

Додаткова 

3. Офіційний сайт проектування Autodesk / [Електронний 
ресурс]. – Режим доступу: https://www.tinkercad.com/ 

4. Офіційний сайт проекту Arduino / [Електронний ресурс]. – 
Режим доступу: https://www.arduino.cc/. 

5. Робот-манипулятор на Arduino / [Електронний ресурс]. – 
Режим доступу: https://arduino-diy.com/arduino-robot-
manipulyator. 

6. DIY Robot Projects / [Електронний ресурс]. – Режим доступу: 
https://www.instructables.com/DIY-Robot-Projects/ . 

7. Законодавство України / [Електронний ресурс]. – Режим 
доступу: https://zakon.rada.gov.ua/laws 
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